OBSERVACIONES EN
ASTRONOMIA DE POSICION
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Observaciones

El arte de medir®

—> Errores
Ingenieria _ _ —
y : Cantidades medidas (u observadas) son ,
Ciencia usadas para calcular cantidades de interés \)
Funciones matematicas

-

Evaluacion

(3) Mikhail, E. M., & Gracie, G. (1981). Analysis and adjustment of survey measurements. Van Nostrand Reinhold Company.



Propagacion de error

El arte de medir®

—> Errores
Ingenieria _ _ —
y : Cantidades medidas (u observadas) son
Ciencia usadas para calcular cantidades de interés \)
Funciones matematicas
Evaluacién /A
x: cantidad observada y=ax+b Los coeficientes a y b son conocidos
y: cantidad de interés ' y Se asumen Sin error.
UV = Xobs — Xverd .
Yverd = QXyerq + b Yobs = AXops T D

Xobs = Xperd TV = a(Xperg + V) + b

= AXperqg + b + av

= Yyerd T avV

(3) Mikhail, E. M., & Gracie, G. (1981). Analysis and adjustment of survey measurements. Van Nostrand Reinhold Company.



Propagacion de error

El arte de medir®

Ingenieria
Y —_—
Ciencia

Funcion lineal
Y “

—> Errores

—

Cantidades medidas (u observadas) son

usadas para calcular cantidades de interés \
Funciones matematicas

-

Evaluacion
d - L.os coeficientes a v b son
tanf =a  x:cantidad observada +h y
. . , y = ax conocidos v se asumen
y: cantidad de interés _ y
sin error.

Xobs = Xpera TV

} Yverd = AXperq T b
X = Xperqg + dx

Y = Yyera + av

= Yyera + adx
dy = adx
a=dy/dx

(3) Mikhail, E. M., & Gracie, G. (1981). Analysis and adjustment of survey measurements. Van Nostrand Reinhold Company.



Propagacion de error

El arte de medir®

—> Errores
Ingenieria _ _ —
y : Cantidades medidas (u observadas) son
Ciencia usadas para calcular cantidades de interés \)
Funciones matematicas
Funcion No lineal
) Evaluacion
x: cantidad observada Los coeficientes a y b son
Tangentat 7 : : . y = x? conocidos y se asumen
y: cantidad de interés _

y i sin error.
f. )’ [ e e —— : (dx)” (neglected term) 2
dy | Yverd = Xverd

_ _ .2

_L__ _________ : y_YVerd‘l'dy_x 5

i : = (Xypera + dx)

I
: _ 2
[ dx < x Y=Y = Yverd
A
X X X

(3) Mikhail, E. M., & Gracie, G. (1981). Analysis and adjustment of survey measurements. Van Nostrand Reinhold Company.



Propagacion de error

Linealizacién de Funciéon No Lineal®)

Reemplazar la funcion no lineal por su forma linealizada (funcién lineal).

x: cantidad observada

y: cantidad de interés dy d%y d3y
¥ ? Series de Taylor: y =y, + (d_> Ax + (2! dx2> Ax? + <3! dx3> Ax3 + ...
& X0 X0
Original function y=x%>y=x0% + 2x, Ax

Linearized function

y = (Xl, xZ)

dy dy
Y=Y+ (a—xl> Axq + (a—xz> Ax,
X0 X

0

A |

(3) Mikhail, E. M., & Gracie, G. (1981). Analysis and adjustment of survey measurements. Van Nostrand Reinhold Company.



Observaciones Astronomicas

Consideraciones(1:2:3)

* Instrumental disponible (Ej.: Wild T3)

* Influencia del error instrumental (Error de colimacion, Error de eje
secundario, Error de verticalizacion del eje principal y Error de indice)

* Influencia del error segun la posicion del astro (Propagacion de error)

 Método que se adapte al instrumental y sencillo de calculo (Cantidades
que posibilite observar el instrumental)

 Meétodo de proporcione las precisiones necesarias requeridas (Métodos
expeditivos)

(1) Mascheroni, J. G. (1952). Curso de geodesia. Buenos Aires. Libreria y Editorial Alsina.
(2) Aguilar, F. (1938). Lecciones de geodesia. La Plata, Buenos Aires. Talleres grdficos Tomas Palumbo.
(3) Mikhail, E. M., & Gracie, G. (1981). Analysis and adjustment of survey measurements. Van Nostrand Reinhold Company.



Observaciones Astronomicas

Astronomia de Posicion(123)

—_

Cantidades observadas:
* Distancias cenitales

« Angulos horizontales
* Tiempos

Cantidades de interés: _— —> Errores

* Latitud (¢) __ Cantidades medidas (u observadas) son

* Longitud (A : : ,
ne () usadas para calcular cantidades de interés : s
e Acimut (A) Funciones matematicas

(triangulo de posicion)

Cantidades conocidas:
* Declinacion (68) /A
. Evaluacion

Ascension Recta (a)

(1) Mascheroni, J. G. (1952). Curso de geodesia. Buenos Aires. Libreria y Editorial Alsina.
(2) Aguilar, F. (1938). Lecciones de geodesia. La Plata, Buenos Aires. Talleres grdficos Tomas Palumbo.
(3) Mikhail, E. M., & Gracie, G. (1981). Analysis and adjustment of survey measurements. Van Nostrand Reinhold Company.



Observaciones Astronomicas

Algunos métodos de observacién-?)

Determinacion de latitud ():
* M¢étodo de Gauss
* Observando dist. cenitales en el paso por el meridiano

Determinacion de Longitud (A):
* Observando dist. cenitales y mediante senales horarias

Determinaciéon de Acimut (A):
* Observando dist. cenitales
* Observando tiempos

Programa de observacion

 Lista de estrellas visibles (brillo, rango de declinacion)
* Posicion aproximada del observador * Tiempo sidéreo

* Posiciones convenientes de astros * Acimutes (aprox.) al este y oeste del meridiano del lugar
_J + Distancias cenitales (aprox.) al sur y norte del cenit

(1) Mascheroni, J. G. (1952). Curso de geodesia. Buenos Aires. Libreria y Editorial Alsina.
(2) Aguilar, F. (1938). Lecciones de geodesia. La Plata, Buenos Aires. Talleres grdficos Tomas Palumbo.



Observaciones Astronomicas

AT
Correccién del reloj?)
Definicién general:
* Diferencia entre la hora que debiera marcar el reloj si
conservase el tiempo con toda exactitud y la que marca en Sefial horaria
un instante determinado.
» Variacion de la correccion del reloj en 24 hs. se denomina AT AT
marca del reloj.
Senal Horaria
Senal horaria Senal horaria
7159:55  7159:56  7i59:57  7i59:58  7/59:59  800:00 HO,,, = Ter + AT
Hora Oficial 8:00:00 9:00:00 10:00:00
10:00:00 11:00:00 2:00:00
| ' | I | |
Tcr\ J \ J \ J
| | |
AT, AT, AT,

http://www.hidro.gov.ar/observatorio/lahora.asp

(1) Mascheroni, J. G. (1952). Curso de geodesia. Buenos Aires. Libreria y Editorial Alsina.
(2) Aguilar, F. (1938). Lecciones de geodesia. La Plata, Buenos Aires. Talleres grdficos Tomas Palumbo.
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