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Geodesia

Secciones en el elipsoide(7210);  Seccién Normal (definicién matematica): curva formada por la

elipsoide en un punto dado.
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Fuente: Lu Z., Qu Y, Qiao S. (2014)
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Geodesia

Secciones en el elipsoide(7210);  Seccién Normal (definicién matematica): curva formada por la

interseccion de un plano que contiene a la normal a la superficie del

elipsoide en un punto dado.
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Secciones en el elipsoide(7210);  Seccién Normal (definicién matematica): curva formada por la

interseccion de un plano que contiene a la normal a la superficie del

elipsoide en un punto dado. S5
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Geodésicas(”?19): Longitud mas corta entre dos puntos sobre una superficie.

Geodésica en el plano Geodésica en la esfera Geodésica en el elipsoide
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Fuente: Deakin, R. E., (2005).
Traverse computation: Ellipsoid versus the UTM projection.
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(10) Jordan, W. (1962). Handbook of Geodesy (Vol. 3). Corps of Engineers, United States Army, Army Map Service
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Geodésicas(7219): toda curva sobre una superficie cuyo plano osculador contiene a la normal a
la superficie en cualquier punto.
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Geodésicas(7219): toda curva sobre una superficie cuyo plano osculador contiene a la normal a
la superficie en cualquier punto.
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Longitudes de arcos(7-2:10):

Longitud de elemento de Arco de Meridiano
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Longitudes de arcos(7-%19:
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Sigg; =0° — Longitud de arco desde el ecuador al polo
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Longitudes de arcos(7-%19:

Sig; =0° — Longitud de arco desde el ecuador al polo
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Longitudes de arcos(7-%19:
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i (7,9,10).
Longitudes de arcos PP Longitud de Arco de Meridiano
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Ecuacion Fundamental de la Geodésica(7-:19):
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Ecuacion Fundamental de la Geodésicas\”?19: ;¢ _ /o7 TN cospan)? - 1= f dS — minima
Longitud mas corta entre dos puntos sobre una superficie.
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Ecuacion de Clairaut
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Geodésicas(7-9:10).

Ecuacion de Clairaut

N cos@ sen a = cte

T

ﬁﬁ-"'“‘i\
by oo A B B .Y g . ™
I/' t-'ertc;t[ Ay a\
‘{‘ T 2 A - - i
. o '

R N cos@ = a cosfs
A / B equator acosf sena =k
node M node
Si f=0° - senap = —
¢'min
verter

Fuente: Deakin, R. E., & Hunter, M. N. (2009).
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Longitud mas corta entre dos puntos sobre una superficie.

Fuente: Lu Z., Qu Y, Qiao S. (2014)
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Diferencia entre seccién normal y Geodésica(7-%19;

Diferencia de azimut entre secciones reciprocas
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(7) Rapp, Richard H. (1991). Geometric geodesy part I. Department of Geodetic Science and Surveying, Ohio State University.
(9) Jekeli, C. (2006). Geometric reference systems in geodesy. Division of Geodetic Science, School of Earth Sciences. Ohio State University.
(10) Jordan, W. (1962). Handbook of Geodesy (Vol. 3). Corps of Engineers, United States Army, Army Map Service
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Consecuencias(7-2:10).

* Lanormal principal de la geodésica es normal al elipsoide en cada punto de la geodésica;

* Cualquier meridiano es una geodésica;

* El ecuador es una geodésica, excepto para puntos diametralmente opuestos;

* Loscirculos paralelos no son geodésicas;

* Una geodésica en el elipsoide es una curva de doble curvatura, excepto dos casos particulares;
* Una geodésica alcanza latitudes maximas y minimas (@4, = - ©pmin);

(7) Rapp, Richard H. (1991). Geometric geodesy part I. Department of Geodetic Science and Surveying, Ohio State University.
(9) Jekeli, C. (2006). Geometric reference systems in geodesy. Division of Geodetic Science, School of Earth Sciences. Ohio State University.
(10) Jordan, W. (1962). Handbook of Geodesy (Vol. 3). Corps of Engineers, United States Army, Army Map Service



